WYDZIAL INZYNIERII MECHANICZNEJ | ENERGETYKI

Transport sem. 5

Energetyka sem. 5

| stopnia, stacjonarne

| stopnia, stacjonarne

2024/25 02.10.2024
7-8 7-8
8-9 _ Gospodarka energetyczna W 8-9
p | 9-10 stawy przedsiebiorczosci W T. Krzyzynski s. 209G ($n) M. Kruzel s. 307-3H ($n) 9-10
o 10- 11 Gospodarka energetyczna - projekt M. Kruzel s. 307-3H (Sn) 10- 11
’I' 11-12 przedsiebiorczosci éw.  T. Krzyzynski s. 209G (Sn) 11-12
E 12-13 Kolektory stoneczne W 12-13
D | 13-14 Podstawy konstrukcji maszyn W K. Kaminski s. 208-4G (Sn) 13-14
f 14-15 J. Chudy s. 205-3G (Sn) Kolektory stoneczne - lab. 14-15
A 15-16 Podstawy konstrukcji maszyn éw J. Chudy s. 205-3G (Sn) W 15-16
L 16-17 16-17
E | 17-18 17-18
K 18-19 18-19
19 - 20 19 - 20
20-21 20-21
7-8 7-8
8-9 Podstawy diagnostyki srodkéw transportu W P. Krzemien s. Hala sam. (Ra) Obliczenia i dobér urzadzen przeptywowych W 8-9
9-10 Podstawy diagnostyki $rodkow transportu - lab. K. Dutkowski s. 15E (Ra) 9-10
10- 11 P. Krzemien s. Hala sam. (Ra) 10- 11
w 11-12 Symulacja zderzen pojazdéw W P. Krzemien s. Hala sam. (Ra) 11-12
T 12-13 |Symulacja zderzen pojazdéw -lab P. Krzemien Systemy sterowania w energetyce W K. Zajkowski s. 6D (Ra) 12-13
[0} 13-14 Systemy sterowania w energetyce - proj. K. Zajkowski s. 6D (Ra) 13-14
R [14-15 14-15
E 15-16 Uktady napedowe $rodkéw transportu W D. Murzyniski s. 304B (Ra) 15-16
16-17 Technologie transportowe W D. Murzynski s. 304B (Ra) 16-17
17-18 17-18
18-19 18- 19
19 - 20 19 - 20
20-21 20-21
7-8 7-8
g8-9 |Technologie transportowe lab. D. Murzynski_s. Podstawy chtodnictwa ¢w. K. Chliszcz s. 17E (Ra 8-9
9-10 9-10
10-11 Uktady napedowe $rodkéw transportu lab. PW 10-11
11-12 D. Murzynski s. hala sam. (Ra) 11-12
gl RESL W 1213
2 13-14 Podstawy eksploatacii technicznej W K. Chliszc: 13-14
D 14-15 R. Patyk s. 301H (Ra) 14-15
A 15-16 Podstawy eksploataciji technicznej éw. R. Patyk s. 301H (Ra) 15-16
16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21
7-8 7-8
8-9 Biomasa energetyczna W T. Piskier s. 205C (Ra) 8-9
9-10 Podstawy chtodnictwa W 9-10
10- 11 Metrologia i systemy pomiarowe - lab. M. Sikora s. 205BC (Ra) 10- 11
(Z: 11-12 D. Grzesiak s.5E/11E (Ra) Podstawy energetyki niekonwencjonalnej W 11-12
w Lr2-18 Inzynieria ruchu W W. Kuczynski s. 17E (Ra) 12-13
A 13- 14 T. Szatkiewicz s. 105BC (Ra) 13-14
R [ 14-15 W 14-15
; 15-16 Obli iai 6 zen przeptywowych - lab. K. Dutkowski s. 15E (Ra)| 15-16
K 16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21
7-8 7-8
8-9 8-9
9-10 9-10
10- 11 10- 11
11-12 11-12
P
\ 12-13 12-13
A 13-14 13-14
T | 14-15 14-15
E 15-16 15-16
16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21




WYDZIAL INZYNIERII MECHANICZNEJ | ENERGETYKI

Mechatronika sem. 05 Inzynieria biomedyczna sem. 05
| stopnia, stacjonarne | stopnia, stacjonarne
2024/25 specjalnosé: Systemy monitorowania i sterowania 02.10.2024
7-8 7-8
8-9 8-9
p | 9-10 9-10
O ]10-11 10 - 11
’I' 11-12 11-12
E [12-13 Systemy komputerowe czasu rzeczywistego W L. Bychto s. 206-3G (Sn) 12-13
D |13-14 Systemy komputerowe czasu rzeczywistego éw. L. Bychto s. 206-3G (Sn) 13- 14
r4
et ] - 14-15
A |15-16 owacyjna W T. Krzyzynski s. 209G (Sn) - zajecia taczone Przedsiebi 56+ cyjna T. Krzyzynski s. 209G (Sn) - zajecia tgczone 15- 16
t [16-17 16-17
E l17-18 | Przedsigbierczo$t innowacyjna éw. T. Krzyzynski s. 209G (Sn) - zajecia faczone| Przedsiebi $¢inmowacyjna éw. T. Krzyzynski s. 209G (Sn) - zajecia faczone 17-18
K 18- 19 Podstawy konstrukcji mechanicznych W S. Chamera s. 206-3G (Sn) 18-19
19-20 Podstawy konstrukcji mechanicznych éw. S. Chamera s. 206-3G (Sn) 19-20
20 - 21 20 - 21
7-8 7-8
8-9 Laboratorium : @nia | monitorowania - lab. 8-9
9-10 P. Zaporski s. 103G (Sn) 9-10
10- 11 10- 11
w 11-12 Biofizyka W 11-12
T [12-18 L. Szparaga s. 301-2H (Sn) 12-13
O |13-14 AIOWSK W A. Btazejewski s. 206-3G (Sn) Biofizyka ¢w. t.Szparaga s.301-2H (Sn) 13- 14
2 14-15 AIOWSK ¢éw. A. Btazejewski s. 206-3G (Sn) Robotyka i napedy W P. Zaporski s. 201G (Sn) 14-15
K |15-16 Robotyka i napedy éw. P.Znaczko s. 205-1H (Sn) 15-16
16-17 Metody projektowania i eksploatacji systeméw mechatronicznych W 16-17
17-18 S. Chamera s. 206-3G ($n) 1718
18- 19 Podstawy konstrukcji mechanicznych w mechatronice | W 18- 19
19-20 S. Chamera s. 206-3G (Sn) 19-20
20-21| Podstawy konstrukcji mechanicznych w mechatronice éw. S. Chamera s. 206-3G (Sn) 20 - 21
7-8 7-8
8-9 Podstawy mechaniki o$rodkéw ciggtych W Fizyka i technika medyczna W 8-9
9-10 L. Kukietka s. 107-11G (Sn) J. Ratajski s. 1G (Sn) 9-10
10- 11 Sztuczna inteligencja rozpoznawanie obrazéw W Z. Suszynski s. 305-5H (Sn) Fizyka i technika medyczna ¢w. 10- 11
11-12 Sztuczna inteligencja rozpoznawanie obrazéw ¢w. Z. Suszynski s. 305-5H (Sn) A. Pefas. 1G (Sn) 11-12
$ |12-13 Inzynieria wytwarzania i napraw W 12-13
2 13-14 M. Pancielejko s. 105-2H ($n) Podstawy sztucznej inteligencji W Z. Suszynski s. 305-5H (Sn) 13-14
p |14-15 Telematyka medyczna W Z. Suszynski s. 305-5H (Sn) 14-15
A [15-16 Laboratorium napedéw i robotyki - lab. Telematyka medyczna éw. Z. Suszynski s. 305-5H (Sn) 15-16
16-17 I. Maciejewski / P. Znaczko s. 103G ($n) 16-17
17-18 17-18
18- 19 18-19
19-20 19-20
20 - 21 20 - 21
7-8 7-8
8-9 Projektowanie aplikacji komputerowych W T. Szatkiewicz s. 307-4H (Sn) 8-9
9-10 Projektowanie aplikacji komputerowych éw. T. Szatkiewicz s. 307-4H (Sn) 9-10
10- 11 Komputerowa pracownia projektowa - projekt Biomateriaty W 10- 11
C |11-12 K. Kaminski s. 307-4H (Sn) K. Mitura s. 205-1H (Sn) 11-12
VZV 12-13 Sensory i systemy pomiarowe W ) Biomaterialy ¢w. K. Mitura s. 205-1H (Sn) 12-13
A |13-14 O. tupicka - Maciejewska s. 206-3G (Sn) 13-14
R l14-15 Laboratorium systeméw pomiarowych - lab. Propedeutyka nauk medycznych W 14-15
; 15-16 O. tupicka - Maciejewska s. 206-3G (Sn) K. Mitura s. 205-1H (Sn) 15-16
K |16-17 16- 17
17-18 17-18
18-19 18- 19
19-20 19-20
20 - 21 20 - 21
7-8 7-8
8-9 8-9
9-10 9-10
10- 11 10- 11
11-12 11-12
P
N EERE 12-13
A |13-14 13-14
T 14-15 14-15
E 15-16 15-16
16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18- 19
19-20 19-20
20 - 21 20 - 21

AIOWSK - Architektura i oprogramowanie wbudowanych systeméw komputerowych




