Harmonagram studiow dla Kierunku: Mechatronika
Prof keztalcanis: ogéinoskademicki
Stopie i forma sudiow: 1 stopin, studis nestscjonarne
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Suma godzin[ECTS. Sem.m Sem. IV Sem. V Sem. VI Sem. VI
5
Modut i Ji wlelco] e R |ecrs|ECTS[ECTS[ECTS| [ | [ 5 [gcrs|ECTs|ECTS[ECTS[ W [ 6 [ | | P [EcTs|ECTS [ECTS[ECTS| | L | p[ecrs[EcTs[ects[Ects [\ T e [ | | p [ecrs | ECTS [ECTS[ECTS \\ [ ¢ | L | P [Ecrs | ECTS [ECTS [ECTS
sp | sn | so sp | sn | so sp | sn | so p | sn s0 so | sn | so so | sn | so
Systemy - diagnostyczne pojazdoy 18| 0[0] 0 18 2l 15 15 2l 18 0|0 2 1 1 2
Laboratorium systemoéw pomiarowych i diagnostycznych pojazdéw 0| 0]18] 0 18 2 1 1 2 0 18| 0 2 1 1 2
Elektrotechnika i mechatronika pojazdow 9[9]o0] o0 18 4 2 2 4 9 9 0] o0 4 5 5 4
Podstawy budowy i eksploatacji pojazdéw 18| 9|00 27 5 25| 25 5 18| 9 0| 0 5 2,5 2,5 5
Mechatronika poktadowa pojazdow 18| 9]|0]| 0 27 5 25| 25 5 18| 9 0| 0 5 25 25 5
Przeglad i zespotowe projektowanie mechatroniki pojazdow 91 0]|o0]18 27 5 25| 25 5 9 0 0|18 5 25 25 5
Technologie wytwarzania i napraw pojazdéw 18| 0|0 18 5] 15 15 5] 18| 0 0|0 3 15 15 3
L ium tect i 6 of[of11] o] 18 2 1 1 2 ol o180 3 15| 15| 3
Organizacja parku pojazdéw i stuzb utrzymania ruchu 18] 000 18 5 15 15 5 18| 0 0] 0 3 15 15 3
10827 36| 18| 189 | 32 [ 16 [ 16 [ 32 Jo |0 | 0| O 0 0 o |o|ofo|of o 0 0 0 |18 180 4 2 2 4 |54 27 (0|18 19 | 125 | 125( 19 [ 36| 0 (18| 0| 9 45 | 45 | 9
uma godzi S Sem 1N Sem. IV Sem. em. em.
Modut Systemy i wlelcolp R |ecrs|ECTS[ECTS[ECTS| « T T 5 [ecrs[ECTs[ECTS[ECTS[ W] 6 [ L | P [ecrs|ECTS [ECTS[ECTS| | L | p [ecrs [ECTs[ECTSTECTS [\ T T T p [eors [ ECTS [ECTS[ECTS [ \\ [ ¢ [ L [ p [ccrs | ECTS [ECTS [ECTS
so | sn | so s | sn | so so | sn | so s | sn so s | sn | so sp sn so
Sensory i systemy pomiarowe 18| 000 18 5] 15 15 18 0|0 2 1 1 2
Laboratorium systeméw pomiarowych ojoj18] 0 18 2 1 1 2 0 18]0] 2 1 1 2
Inzynieria proceséw 9]9]0]o0 18 4 2 2 4 9 9 o] o 4 2 2 4
Systemy zdalnego monitorowania i sterowania 18] 9]0]0 27 5 | 25| 25 5 18] 9 {00 5 25 | 25 5
ia i r proceséw B8] 9 o[ 0] 27 5 | 25| 25 | 5 18] 9 o]0 5 25 | 25 | 5
proiektowanie svstemoéw automatvzacii 9)0|0)18] 27 5 | 25| 25 5 9 0 lof18] 5 25 | 25 5
Technologia montazu i napraw sy: 6 18/ 0J0j 0 18 3 15| 15 3 18) 0 0|0 3 15 | 15 3
Laboratorium technologii montazu i napraw systeméw automatyzacji ofof1|of 18 | 21 1 2 o| o |18|of 3| 15| 15]| 3
Oraanizacia produkcii i stuzb utrzvmania ruchu 18/ 00| 0 18 3 15 15 3 18 0 0] 0 3 15 15 3
108| 27 | 36| 18 | 189 32 16 16 322|000 0 0 0 0 ofo|ofo]| 0 o 0 o 18 18| 0 4 2 2 4 54| 27 | 0| 18| 19 9,5 9,5 19 | 36 0 | 18| 0 9 45 45 9
LEGENDA: |W wykiady
¢ cwiczenia
L laboratoria
P proiekt
R suma qodzin (razem)
ECTS liczba punktéw ECTS przvpisanvch do przedmiotu
ECTS sp pracochionnos¢ studenta wyvrazona w punktach ECTS
ECTS sn pracochionnosé nauczvciela wvrazona w punktach ECTS

JECTS so

liczba punktéw ECTS przypisanych do przedmiotu obieralnego




