WYDZIAL MECHANICZNY

WYDZIAL MECHANICZNY

MiBM sem. 5

ZilP sem. 5

| stopnia, stacjonarne

| stopnia, stacjonarne

2023/24 02.11.2023

7-8 7-8

8-9 Podstawy automatyki - laboratorium 8-9

p| 9-10 P. Zaporski/ P. Znaczko s. 205-2G (Sn) Eksploatacja i diagnostyka proceséw wytworczych W 9-10
O | 10-11 K. Kukietka s. 4G (Sn) 10- 11
';‘ 11-12 Eksploatacja i diagnostyka proceséw wytw. ¢w. K. Kukietka s. 4G (Sn) 11-12
| 12-13 Podstawy zarzadzania jakoscig W Cz. Lukianowicz s. 206-1G (Sn) Zarzadzanie jakoscig ¢w. K. Kukietka s. 4G (Sn) 12-13
D| 13-14 Modelowanie zjawisk fizycznych W 13-14
Z [ 1415 T. Bohdal s. 307-3H (Sn) Zarzadzanie jakoscig W 14-15
:\ 15-16 Modelowanie zjawisk fizycznych - projekt T. Bohdal s. 307-3H (Sn) Cz. tukianowicz  s. 1G (§n) 15-16
L 16-17 16-17
E 17-18 17-18
K1 18-19 18- 19
19-20 19-20
20-21 20-21

7-8 7-8

8-9 Projekt konstrukcyjny - projekt Prognozowanie i planowanie logistyczne W 8-9

9-10 J.Chudy s.213aD (Ra) M. Sutowska s. 202A (Ra) 9-10

10 - 11 Metody i procesy obrébki lll W k. Zurawski s. 207A (Ra) Prognozowanie i planowanie logistyczne ¢éw. M. Sutowska s. 202A (Ra) 10 - 11
w |11-12_[Metody i procesy obrobki ll - lab. ¢. Zurawski_s. 30M/26E—— Koszty w cyklu Zycia produktu ¢w. M. Sutowska s. 202A (Ra) 11-12
T 12-18 NIUT Il - lab. k. Zurawski s. 30M / 26E 12-13
O | 13-14 Narzedzia i urzadzenia technologiczne Il W t. Zurawski s. 205BC (Ra) Komputerowe wspomaganie wytwarzania CAM W J. Plichta s. 207A (Ra) 13-14
Rl 14-15 Komputerowe wspomaganie wytwarzania CAM - projekt 14-15
E 15-16 UKW P. JaskoélIski s.205D (Ra) 15-16
16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21

7-8 7-8

8-9 8-9

9-10 Podstawy inzynierii produkcji ¢w. S. Patubicki s. 205D (Ra) 9-10

10 - 11 Podstawy eksploatacji W R. Patyk s.301H (Ra) 10 - 11
11-12 Podstawy eksploatacji ¢w. R. Patyk s.301H (Ra) 11-12
$ | 12-13 [Systemy modelowania zespotow maszyn W £. Rypina__s 1166(Ra) | 12-13
g 13-14 SMZM - lab. L. Rypina s. 116C (Ra) 13-14
D 14 -15 14 -15
A 15-16 15-16
16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21

7-8 7-8

8-9 8-9

9-10 Systemy modelowania proceséw prod. W B. Batasz s. 116C (Ra) Koszty w cyklu zycia produktu W K. Nadolny s. 213A (Ra) 9-10

10 - 11 Systemy modelowania proceséw prod. - lab. Logistyka w przedsigbiorstwie W 10 - 11
Cl 1112 B. Batasz s. 116C (Ra) P. Sutowski s. 213A (Ra) 11-12
VZV 12-13 Podstawy inzynierii produkcji W Modelowanie i symulacja proceséw logistycznych W B. Batasz's. 116C 12-13
Al 13-14 K. Nadolny s.213A (Ra) Modelowanie i symulacja proceséw logistycznych - lab. 13- 14
R| 14-15 B. Batasz s.116C 14-15
; 15-16 15-16
K| 16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21

7-8 7-8

8-9 Automatyzjacja proces6éw i programowanie urzadzen technologicznych W 8-9

9-10 J. Chodér s. 205D (Ra) 9-10

10 - 11 Automatyzjacja proceséw i programowanie urzgdzen technologicznych 10 - 11
11-12 -lab. J. Chodér s.205D 11-12
T 12-13 12-13
A 13-14 13-14
; 14-15 14-15
K 15-16 15-16
16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21

SMZM - Systemy modelowania zespotéw maszyn
NIUT - Narzedzia i urzadzenia technologiczne

Wychowanie fizyczne | éw.




WYDZIAL MECHANICZNY

Transport sem. 5

Energetyka sem. 5

| stopnia, stacjonarne

| stopnia, stacjonarne

2023/24 02.11.2023

7-8 7-8

8-9 Systemy sterowania w energetyce - proW 8-9

P 9-10 /S?Efmrowania w energetyce W K. Zajkowski s. 6D] 9-10
O | 10-11 10 - 11
';‘ 11-12 11-12
E 12-13 Miernictwo niekonwencjonalnych uktadéw energetycznych W 12-13
D 13-14 W. Kuczynski s. 17E 13-14
z 14-15 MNUE - lab. W. Kuczynski s. 17E 14-15
:\ 15-16 Biomasa energetyczna W T. Piskier / K. Stawinski s. 205C | 15-16
L 16-17 16-17
E 17-18 17-18
K | 18-19 18-19
19-20 19-20

20 - 21 20 - 21

7-8 7-8

8-9 Podstawy przedsigbiorczosci W K. Stawinski s. 213A (Ra) 8-9

9-10 Podstawy przedsigbiorczosci ¢w. K. Stawinski s. 213A (Ra) 9-10

10 - 11 Podstawy eksploatacji technicznej W 10 - 11
w 11-12 R. Patyk s. 301H (Ra) 11-12
T 12-13 Podstawy eksploatacji technicznej éw. R. Patyk s. 301H (Ra) Obliczenia i dobér urzadzen przeptywowych W 12-13
o) 13-14 K. Dutkowski s. 213A (Ra) 13-14
R 14-15 Podstawy konstrukcji maszyn W Obliczenia i dobér urzadzen przeptywowych - lab. 14-15
IE( 15-16 J.Chudy s.213aD K_ 15-16
16-17 Podstawy konstrukcji maszyn ¢w. J. Chudy s.213aD 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20

20 - 21 20 - 21

7-8 7-8

8-9 Uktady napedowe $rodkéw transportu W D. Murzynski  s. hala sam. 8-9

9-10 Uktady napedowe $rodkéw transportu lab. Gospodarka energetyczna w 9-10

10- 11 D. Murzynski s. hala sam. M. Kruzel s. 206-1G (Sn) 10 - 11
11-12 Technologie transportowe W D. Murzynski s. hala sam. (Ra) Gospodarka energetyczna - projekt M. Kruzel s. 206-1G (Sn) 11-12
$ [ 12-13 /%M 12-13
g 13-14 ologie transportowe lab. D. Murzynski s. hala sam. (Ra) Eksploatacja kolektorow slongcznych w 13-14
D 14-15 K. Kaminski  s. 208-4G (ul. Sniadeckich) 14-15
A 15-16 Eksploatacja kolektoréow stonecznych - lab. 15-16
16-17 Metrologia i systemy pomiarowe - lab. K. Kaminski —Sniadeckich) 16-17
17-18 W. Zawadka s.5E/11E 17-18
18-19 18-19
19 - 20 19 - 20

20 - 21 20 - 21

7-8 7-8

8-9 Modelowanie proceséw transportowych - lab. T. Szatkiewicz s. 116C (Ra) Podstawy chtodnictwa W 8-9

9-10 Modelowanie proceséw transportowych W T. Szatkiewicz s. 104C (Ra) M. Sikora s. 17E (Ra) 9-10

10 - 11 Podstawy chtodnictwa ¢w. M. Sikora s. 17E (Ra) 10 - 11
c 11-12 Inzynieria ruchu W Podstawy chtodnictwa - lab. M. Sikora s. 17E 11-12
Vzv 1213 T. Szatkiewicz s. 207A (Ra) _  12-13
A 13-14 Podstawy diagnostyki $rodkéw transportu W P. Pigtkowski s. hala sam. 13-14
R 14-15 Podstawy diagnostyki srodkéw transportu - lab. 14-15
; 15-16 P. Pigtkowski s. hala sam. 15-16
K 16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19 - 20 19 - 20

20 - 21 20 - 21

7-8 7-8

8-9 8-9

9-10 9-10

10 - 11 10 - 11

P 11-12 11-12
| 12-13 12-13
A 13-14 13-14
; 14-15 14-15
K 15-16 15-16
16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19

19 - 20 19 - 20

20 - 21 20 - 21

MNUE - Miernictwo niekonwencjonalnych uktadéw energetycznych




WYDZIAL MECHANICZNY

Mechatronika sem. 05

Inzynieria biomedyczna sem. 05

| stopnia, stacjonarne

| stopnia, stacjonarne

2023/24 specjalnosé: Systemy monitorowania i sterowania 02.11.2023
7-8 7-8
8-9 8-9
p |9-10 Przedsigbierezostinnowacyjna W T. Krzyzynski  s. 206-1G (Sn) - zajecia facz. Przedsigbiorezeséinmowacyjna W T. Krzyzynski  s. 206-1G (Sn) - zajecia tacz. 9-10
O |10-11 Podstawy mechaniki osrodkéw ciagtych W 10 - 11
';‘ 11-12 L. Kukietka s. 307-4H Propedeutyka nauk medycznych W 11-12
E [12-13 AIOWSK W A, Bfazejewski s.206-3G K. Mitura s. 301-2H 12-13
D [13-14 Projektowanie aplikacji komputerowych W T. Szatkiewicz s. 307-4H 13-14
Z [14-15 Sensory i systemy pomiarowe W Projektowanie aplikacji komputerowych éw. T. Szatkiewicz s. 307-4H 14-15
:\ 15-16 O. Lupicka-Maciejewska s. 305-5H 15-16
v |16-17 16-17
E |17-18 Przed: ¢innowacyjna ¢w. T. Krzyzynski s. 1G (Sn) - zaj. taczone innowacyjna éw. T. Krzyzynski s. 1G (Sn) - zaj. taczone| 17-18
K ]18-19 18- 19
19-20 19-20
20-21 20-21
7-8 7-8
8-9 Fizyka i technika medyczna W 8-9
9-10 t. Szparaga s.304H 9-10
10 - 11 Fizyka i technika medyczna éw. 10 - 11
w 11-12 L. Szparaga s. 304H 11-12
T 12-13 12-13
O [13-14 Laboratorium systeméw pomiarowych - lab. Biofizyka W 13-14
R [14.15 O. kupicka-Maciejewska s. 206-3G t. Szparaga s. 301-2H 14-15
E 15-16 Biofizyka ¢w. t. Szparaga s. 301-2H 15-16
16-17 Podstawy konstrukcji mechanicznych w mechatronice | W 16-17
17-18 S. Chamera s. 206-3G (Sn) 17-18
18-19| Podstawy konstrukcji mechanicznych w mechatr. éw. S. Chamera s. 206-3G (Sn) 18-19
19 - 20 Metody projektowania i eksploataciji systgméw mechatr. W 19 - 20
20-21 S. Chamera s. 206-3G (Sn) 20-21
7-8 7-8
8-9 Systemy komputerowe czasu rzeczywistego W L. Bychto s. 206-3G 8-9
9-10 Systemy komputerowe czasu rzeczywistego ¢w. L. Bychto s. 206-3G Robotyka i napedy éw. P.Znaczko s.205-1H 9-10
10 - 11 Sztuczna inteligencja rozpoznawanie obrazéw W Z. Suszynski s. 305-5H LSSiM - lab. P. Zaporski s. 6-2G 10 - 11
11-12 Sztuczna inteligencja rozpoznawanie obrazéw ¢w. Z. Suszynski s. 305-5H Robotyka i napedy W P. Zaporski s. 209G (Sn) 11-12
$ [12-13 Rozpoznawanie obrazéw i sygnatow W Z. Suszynski s. 305-5H 12-13
g 13-14 Telematyka medyczna W  Z. Suszynski s. 305-5H 13-14
p [14-15 Telematyka medyczna éw. Z. Suszynski s. 305-5H 14-15
A [15-16 15-16
16-17 16-17
17-18 Podstawy konstrukcji mechanicznych W S. Chamera s. 206-3G (Sn) 17-18
18-19 Podstawy konstrukcji mechanicznych éw. R. Knitter s. 206-3G (Sn) 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21
7-8 7-8
8-9 Biomateriaty W 8-9
9-10 Inzynieria wytwarzania i napraw W K. Mydiowska s. 208-4G 9-10
10 - 11 M. Pancielejko s. 105-2H Biomateriaty ¢éw. K.Mydlowska s. 208-4G 10 - 11
‘23 1-12 AIOWSK éw. A. Blazejewski s. 206-3G 1-12
w [12-13 Laboratorium napedéw i robotyki - lab. 12-13
A [13-14 P. Znaczko / . Maciejewski s. 5-3G 13-14
R [14-15 14-15
; 15-16 Komputerowa pracownia projektowa - projekt 15-16
K [16-17 R. Knitter s. 307-4H 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21
7-8 7-8
8-9 8-9
9-10 9-10
10-11 10 - 11
P 11-12 11-12
| 12-13 12-13
A [18-14 13-14
; 14-15 14-15
K 15-16 15-16
16-17 16-17
17-18 17-18
18-19 18-19
19-20 19-20
20-21 20-21

AIOWSK - Architektura i oprogramowanie wbudowanych systeméw komputerowych

LSSiM - Laboratorium systeméw sterowania i monitorowania




