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PYTANIA KIERUNKOWE

20 pytan, z ktorych losowane sq 2 na egzaminie dyplomowym
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Napedy mechaniczne w mechatronice: rodzaje, wtasnosci.

Utozyskowania w mechatronice: rodzaje, wtasnosci.

Heurystyczne i algorytmiczne metody wspomagania projektowania.

Metody wyboru koncepcji w projektowaniu.

Sformutowanie zadania optymalizacji, optymalizacja jako sposob rozwiazywania zadan
odwrotnych.

Metodyka tworzenia modeli matematycznych dla symulacji komputerowe;.

Zasady wykonywania pomiaréw (wielkosci elektrycznych 1 nieelektrycznych) z
zastosowaniem cyfrowej techniki pomiarowe;.

Wiasciwosci 1 ograniczenia cyfrowego przetwarzania sygnatow — przyktady algorytmow
filtréw 1 regulatoréw cyfrowych dla sygnatéw jedno 1 wielowymiarowych.

Wiasciwosci wzmacniaczy operacyjnych, wykorzystanie do syntezy filtrow aktywnych.
Poréwnanie regulacji dwupotozeniowej i ciggltej stosowanej w uktadach mechatronicznych.

Jakos$¢ sterowania. Metody doboru nastaw regulatora PID w uktadach regulacji.

. Cechy programowania proceduralnego.
13.
14.

Systemy wbudowane, ich cechy, oprogramowanie oraz przyktady wykorzystania.

Etapy tworzenia programu komputerowego. Omoéwi¢ pojecia: kod Zrédlowy, kod
wynikowy, program.

Zasady tworzenia dokumentacji konstrukcyjnej maszyn 1 urzadzen mechatronicznych.
Zapis konstrukcji inzynierskiej — metody opisu graficznego obiektow technicznych.
Metody tworzenia geometrii trojwymiarowej w systemach CAD.

Klasyfikacja robotow przemystowych ze wzgledu na obszar zastosowan.

Dobor robotdéw przemystowych do realizacji okreslonych zadan.

Metoda wyznaczania $ciezki krytyczne;.



PYTANIA SPECJALNOSCIOWE

10 pytan, z ktorych losowane jest 1 na egzaminie dyplomowym

Specjalno$¢: Mechatronika i diagnostyka pojazdow
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e

10.

Czujniki systemu mechatronicznego w pojazdach samochodowych: opis, zastosowanie,
zasada dziatania.
Aktuatory systemu mechatronicznego w pojazdach samochodowych: opis, zastosowanie,

zasada dzialania.

. Mechatroniczne uktady zawieszenia pojazdow samochodowych: wymagania

eksploatacyjne, podzespoty uktadu, sposodb dziatania.

Mechanizmy wycieraczek samochodowych: przeglad wspoétczesnych rozwigzan,
kinematyka ruchu uktadu.

Systemy bezpieczenstwa czynnego wspomagajace kierowce: opis systemow i zasada
dziatania w aspekcie mechatronicznym.

Charakterystyka uktadow bezpieczenstwa biernego pojazdu, ich zadania 1 wlasciwosci.
Budowa i dziatanie sieci CAN w pojazdach samochodowych.

Budowa i dziatanie uktadu ABS.

Budowa, zastosowanie oraz zasada dzialania sond lambda w uktadzie wydechowym silnika
spalinowego.

Budowa, rodzaje oraz zasada dziatania przeptywomierza powietrza w uktadzie dolotowym

silnika spalinowego.

Specjalno$¢: Systemy monitorowania i sterowania

1.
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3.

9.

10.

Pomiary sygnatow analogowych w technice cyfrowe;.

Przemystowe protokoty komunikacyjne — charakterystyka i zastosowania.

Interfejsy szeregowe: RS232, RS485, I2C, SPI 1 ich implementacja w systemach
pomiarowych.

Opisac relacyjng baze danych jako narzedzie monitorowania systemow.

Szczegbdlne wlasciwosci 1 projektowanie serwonapeddw jako elementéw wykonawczych w
uktadach mechatronicznych.

Sterowanie serwomechanizmami z wykorzystaniem PWM.

Komponenty programowe nadrzednych systemow sterowania i monitorowania (ang.
SCADA) i ich zastosowanie w aplikacjach przemystowych.

Sterowniki PLC — definicja, klasyfikacje, zasada dziatania oraz dobor do systemow
sterowania.

Poréwnanie jezykdw programowania sterownikéw PLC.

Wymagania stawiane sensorom w systemach monitorowania, rodzaje sensorow.



