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PYTANIA KIERUNKOWE

20 pytan, z ktorych losowane sq 2 na egzaminie dyplomowym
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Modelowanie uktadéw mechatronicznych — podstawowe zjawiska i ich modele
matematyczne.

Klasyfikacja uktadow dynamicznych w ujeciu modelowania matematycznego i
symulacji komputerowe;.

Optymalizacja i polioptymalizacja z wykorzystaniem modeli symulacyjnych.
Zastosowania symulacji komputerowej w badaniach uktadow materialnych.
Sterowanie w uktadzie zamknigtym i otwartym. Zastosowanie, roznice i wlasciwosci.
Przetworniki pomiarowe stosowane w uktadach mechatronicznych.

Programy badan stosowane w identyfikacji za pomocg funkcji regres;ji.

Podstawowe wskazniki monitorowania postepow realizacji projektu.

Podstawowe wskazniki oceny optacalno$ci projektu.

. Modelowanie uktadow mechatronicznych - Metoda Elementow Skonczonych (MES).

. Podobienstwa i roznice w modelowaniu matematycznym uktadow mechanicznych,

elektrycznych i pneumatycznych.
Mikroprocesory, mikrokontrolery. Cechy wspdlne i roznice.
Budowa 1 dziatanie serwomechanizmu.

Wzmacniacze operacyjne jako filtry aktywne.

. Uktady regulacji rozmyte;.
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Napedy mechaniczne w mechatronice: rodzaje, wlasnosci.

Ulozyskowania w mechatronice: rodzaje, wtasnosci.

Heurystyczne 1 algorytmiczne metody wspomagania projektowania.

Metody wyboru koncepcji w projektowaniu.

Sformutlowanie zadania optymalizacji, optymalizacja jako sposob rozwigzywania

zadan odwrotnych.



PYTANIA SPECJALNOSCIOWE

10 pytan, z ktorych losowane jest 1 na egzaminie dyplomowym
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Zintegrowane systemy wspomagania projektowania i wytwarzania CAD/CAM.
Interfejsy szeregowe: RS232, RS485, 12C, SPI &#8211, opisac ich cechy szczegolne.
Transformata Fouriera a transformata falkowa. Oméwié rdznice w wykorzystaniu do
analizy.

Protokoty komunikacji 12C, SPI, UART.

Sposoby realizacji 1 przyktady zastosowan systemow wbudowanych.

Enkodery absolutne i inkrementalne &#8211, budowa, zasada dzialania i zastosowanie.
Na przyktadzie wybranego obiektu mechatronicznego pokaz konflikt sprzecznych
wymagan i zaproponuj sposoby tagodzenia tych sprzecznosci.

Cele stosowania uktadéw sterowania ze sprzezeniem zwrotnym.

Wyznaczanie istotnosci czynnikdw wejsciowych z wykorzystaniem planu badan

rozpoznawczych Placketta-Burmana.

10. Metodyka planowania eksperymentu z wykorzystaniem planow kompozycyjnych.



