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Cel/-e kursu
1 Zapoznanie studentéw z podstawowymi pojeciami, prawami, metodami mechaniki klasycznj, dziaty - statyka i kinematyka.
2 Wyksztatcenie umiejetnosci do samodzielnego rozwigzywania zadan z zakresu statyki i kinematyki punktu i bryty materialne;j.
3 Przygotowanie studentdw do rozwigzywania zagadnien praktycznych i formutowania opinii opartych o prawa statyki.
4 Przygotowanie studentéw do dalszego samoksztatcenia.
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji
1 Znajomos¢ z zakresu wstepu do mechaniki klasycznej z podstaw fizyki.
2 Znajomosé w zakresie podstaw algebry liniowej, rachunku wektorowego, rézniczkowego i catkowego.
3 Ogdlna wiedza i umiejetnosci z zakresu podstaw techniki.
Efekty ksztatcenia dla kursu (EKP)
. Odniesienie do modutowych
Wiedza: efektow ksztatcenia (EKM)
EKP1 |Poprawnie definiuje elementarne pojecia, prawa Newtona i aksjomaty statyki. MK1A_WO03
EKP2 |Przedstawi podziat uktaddw sit i zasady redukcji uktaddw sit. MK1A_WO03
EKP3 |Przedstawi warunki réwnowagi sit. MK1A_WO03
EKP4 |Poprawnie definiuje prawa tarcia, tarcie w ciegnach, warunki oporu toczenia i po$lizgu w niektdrych MK1A_WO03
EKP5 |Opisuje zasady i metody wyznaczania srodka ciezkosci linii, figur ptaskich i przestrzennych. MK1A_WO03
EKP6 |Przedstawi pojecie kratownicy i metody rozwigzywania kratownic ptaskich. MK1A_ W03
Umiejetnosci:
EKP7 |Rozwigzuje poprawnie podstawowe zadania z redukcji i réwnowagi ptaskich i przestrzennych uktadéw sit. MK1A_U06
EKP8 |Dokonuje redukcji i rozwigzuje w stanie réwnowagi, pod nadzorem, ztozone uktady sit z tarciem i oporem MK1A_U06
EKP9 |Stosuje metody wyznaczania Srodka ciezkosci uktadéw ztozonych z podstawowych figur i bryt. MK1A_U06
EKP10 |Stosuje metody analityczne i wyznacza sity w pretach kratownic ptaskich. MK1A_UO6
Kompetencje spoteczne:
EKP11 |Planuje i systematycznie realizuje procesy poznawcze w formie zindywidualizowanej i zespotowej. MK1A K01
EKP12 |Permanentnie doskonali wiedze i umiejetnosci z zakresu mechaniki technicznej. MK1A_KO01
EKP13 |Wykazuje odpowiedzialnos¢ za powierzone materiaty dydaktyczne oraz przestrzega zasady praw MK1A K01
EKP14 |Zachowuje krytycyzm w wyrazaniu opinii z zakresu statyki i kinematyki ruchu w maszynach i urzadzeniach MK1A_K01
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Cykl ksztatcenia: rok akademicki przyjecia studentéw na studia 2018/2019, 2017/2018

Tresci programowe (?)
Powiazanie z efektem
Forma zajeé Tematyka zaje¢ (bloku zajec) Liczba godzin ksztatcenia dla kursu
(symbol EKP)
w1 Wprowadzenie. Pojecia podstawowe. Aksjomaty statyki. Ukfady sit. 1 EKP1, EKP2
w2 Redukcja ptaskiego zbieznego uktadu sit. Warunki rownowagi ptaskiego zbieznego ukfadu sit. Para sit. Moment pary sit. 2 EKP2, EKP3
w3 Ptaski dowolny ukfad sit - redukcja, warunki réwnowagi. 2 EKP2, EKP3
wa Tarcie i prawa tarcia. Opdr toczenia. 2 EKP4
w5 Tarcie w niektdrych parach kinematycznych - tarcie ciggien. 2 EKP4
weé Przestrzenny dowolny uktad sit — redukcja i warunki réwnowagi. 2 EKP2, EKP3, EKP-4
w7 Charakterystyki figur ptaskich. Srodki ciezkosci linii, figur ptaskich i bryt. 2 EKP5
ws Kratownice stycznie wyznaczalne. 2 EKP6
c1 Przedstawianie sity w postaci reprezentacji wektorowej i analitycznej. Okreslanie wypadkowej dwdch sit nieréwnolegtych na 1 EKP7-EKP8
c2 Zadania z redukcji zbieznego ptaskiego ukfadu sit. Wyznaczanie wektora gtéwny uktadu sit. Zadania na analityczne i wykresine 2 EKP7-EKP8
c3 Zadania z redukcji ptaskiego dowolnego ukfadu sit do sity gtéwnej i momentu gtéwnego. Przedstawienie geometrycznych i 2 EKP7-EKP8
ca Zadania z rownowagi ptaskiego dowolnego uktadu sit. Zadania z rbwnowagi ptaskiego uktadu sit z uwzglednieniem sit tarcia. 2 EKP7-EKP8
c5 Zadania na wykorzystanie wzoru Eulera w obliczeniach hamulcéw tasmowych. 2 EKP7-EKP8
cé6 Zadania z warunkéw rownowagi statycznej dowolnego przestrzennego uktadu sit. 2 EKP7-EKP8
c7 Okreslanie srodkow cigzkosci figur ptaskich i przestrzennych. 2 EKP9
c8 Okreslanie sit w pretach kratownicy ptaskiej metoda réwnowazenia weztdw i przeciec (Rittera). 2 EKP10
SUMA GODZIN 30
Narzedzia dydaktyczne
1 podreczniki akademickie i skrypty
2 [prezentacje multimedialne
3 preskrypty wyktadéw na prawach rekopisu
4 |materiaty pomocnicze umieszczone na platformie e-learningowej
5 |audiowizualne $rodki dydaktyczne
Sposoby oceny
Lp O: ie efektow k tcenia dla kursu|  Sposéb weryfikacji efektow ey Gy
b (EKP) ksztatcenia
1 EKP1 - EKP6 Kolokwium zaliczeniowe Uzyskanie pozytywnej oceny wymaga sformutowanych w 60% poprawnych odpowiedzi na zadane pytania-
2 EKP7 - EKP10 kolokwia Uzyskanie pozytywnej oceny wymaga rozwigznia poprawnie 60% kazdego zadania kolokwialnego.
3 EKP1 - EKP 14 obserwacja uczestniczaca Aktywnos¢ na zjeciach z nauczycielem, korzystanie z konsultacji, uczestniczenie w pracach kota
Obcigzenie praca studenta
Lp. Forma aktywnosci Srednia liczba godzin na zrealizowanie
aktywnosci
1 |godziny wynikajace z planu zaje¢ 30
2 konsultacje z nauczycielem akademickim 2
3 |przygotowanie do zaje¢, kolokwiow 10
4  |przygotowanie do kolokwium zaliczajacego 8
SUMA GODZIN 50
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS
DLA KURSU [21EcTs
w tym liczba ECTS dla zaje¢ z udziatem nauczyciela akademickiego 1
w tym szacunkowo dla zaje¢ praktycznych 1
Literatura podstawowa
1 |Leyko J.: Mechanika ogdina. T. 1. Statyka i kinematyka. PWN, Warszawa.
2 |Misiak J.: Mechanika ogdina. T. I. Statyka i kinematyka. WNT, Warszawa.
3 Misiak J.: Mechanika techniczna. T. 1. Statyka i wytrzymatos¢ materiatow. WNT, Warszawa.
4 Leyko J., Szmelter J.: Zbiér zadari z mechaniki ogdinej. T. 1. Statyka., T.2. Kinemetyka i dynamika. PWN, Warszawa.
5 |Misiak J.: Zadnia z mechaniki ogdlinej. Cz. I. Statyka, Cz.1l. Kinematyka. WNT, Warszawa.
6 Mieszczerski I.W.: Zbiér zadan z mechaniki. Warszawa, PWN 1971.
7 Romicki R.: Rozwiqzania zadari z mechaniki zbioru I.W. Mieszczerskiego. Warszawa, PWN 1971.
Literatura uzupetniajaca
1 Osinski Z. (1997): Mechanika ogéina. PWN, Warszawa.
2 |Niziot J.: Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki. Warszawa, PWN.
3 Wilczyniski B.: Zadania z mechaniki ogdlnej. Cz. I. Statyka i kinematyka. WPK, Koszalin. 2003.
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