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KARTA KURSU
Informacje ogdlne o kursie
Jednostka realizujaca: Wydziat Mechaniczny
Katedra/Zaktad: Katedra Automatyki, Mechaniki i Konstrukgji
Osoba odpowiedzialna dydaktycznie: [Kukietka Leon, prof. dr hab. inz.
Profil studiéw: ogélnoakademicki
Forma studiow: niestacjonarne
Poziom ksztatcenia: studia | stopnia - inzynierskie
Semestr: 111
Kod kursu: 0821>2900-MT2
Jezyk wyktadowy: polski
Rodzaj kursu: obowigzkowy
Forma zajec: X _ _
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Cel/-e kursu
1 Zapoznanie studentow z podstawowymi pojeciami, prawami, metodami mechaniki technicznej, kinematyki i dynamiki.
2 Wyksztatcenie umiejetnosci do samodzielnego rozwigzywania zadan z zakresukinematyki i dynamiki.
3 Przygotowanie studentéw do rozwigzywania zagadnien praktycznych i formutowania opinii opartych o prawa i metody mechaniki
ogdlnej z zastosowaniem do techniki.
4 Przygotowanie studentéw do dalszego samoksztatcenia
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji
1 Znajomos¢ z zakresu wstepu do mechaniki klasycznej z podstaw fizyki
2 Znajomos¢ w zakresie podstaw algebry liniowej, rachunku wektorowego, rézniczkowego i catkowego.
3 Ogdlna wiedza i umiejetnosci z zakresu podstaw techniki.
Efekty ksztatcenia dla kursu (EKP)
. Odniesienie do modutowych
Wiedza: efektéw ksztatcenia (E:lel)
EKP1 |Rozrdznia i opisuje parametry kinematyczne podstawowych ruchéw punktu materialnego. MK1A W03
EKP2 |Rozréznia i opisuje parametry podstawowych ruchéw bryty sztywne;j. MK1A_WO03
EKP3 |Stosuje ll-gie prawo Newtona i prawo grawitacji oraz definiuje pojecie sity bezwtadnosci, zasade MK1A_WO03
EKP4 |Opisuje prace sity statej i zmiennej na prostoliniowym i krzywoliniowym torze, prace sity ciezkosci. MK1A_WO03
EKP5 |Przedstawia prace i moc sit w ruchu postepowym i obrotowym, energie kinetyczna uktadu punktéw MK1A W03
EKP6 |Interpretuje zasade rownowaznosci energii kinetycznej i pracy i zasade zachowania energii mechaniczne;j. MK1A W03
Umiejetnosci:
EKP7 Analizuje i rozwigzuje zadania z kinematyki punktu materialnego w uktadzie kartezjariskim i naturalnym na MK1A_U06
torze.
EKP8 |Analizuje i rozwigzuje zadania z kinematyki bryty sztywnej w ruchu postepowym, obrotowym. MK1A_U06
EKP9 |Rozpoznaje rodzaje ruchéw punktu materialnego i bryty sztywnej. MK1A_U06
EKP10 [Rozwigzuje zdania z zastosowaniem ll-giej zasady Newtona i zasady d'Alemberta. MK1A_U06
EKP11 [Stosuje zasade rownowaznosci energii kinetycznej i pracy do rozwigzywania podstawowych zadan z MK1A_U06
EKP12 [Wyznacza energie kinetyczng bryly sztywnej w ruchu postepowym, obrotowym i stosuje zasade MK1A_U06
EKP13 [Stosuje zasade zachowania energii mechanicznej do rozwigzywania podstawowych zadan . MK1A_U06
Kompetencje spoteczne:
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Powigzanie z efektem
Forma zajeé Tematyka zajec (bloku zajec) Liczba godzin ksztatcenia dla kursu
(symbol EKP)
wi1i Kinematyka punktu. Wprowadzenie. Pojecia podstawowe kinematyki. Ruch punktu we wspétrzednych kartezjanskich. 0,5 EKP1
w2 Krzywoliniowy ruch punktu we wspétrzednych naturalnych na torze. 0,5 EKP1
w3 Podziat ruchéw bryty sztywnej. Ruch postepowy bryty sztywne;j. 0,5 EKP2
w4 Ruch obrotowy bryty sztywnej. 0,5 EKP2
W5 Ruch ptaski bryty sztywnej 0,5 EKP2
W6 Ruch ztozony punktu materialnego 0,5 EKP2
w7 Prawa Newtona, grawitacji. Dynamika swobodnego punktu materialnego. 0,5 EKP2
w8 Pierwsze i drugie zdanie dynamiki. 0,5 EKP2
w9 0Ogolne zasady dynamiki. Masowy moment bezwtadnosci bryty sztywne;j. 0,5 EKP3
W10 Sita bezwtadnosci. Zasada d’Alemberta. 0,5 EKP3
wi1 Praca sity statej i zmiennej na prostoliniowym i krzywoliniowym torze. Praca sity ciezko$ci, sprezystosci. 0,5 EKP4, EKP5
w12 Moc. Energia kinetyczna punktu materialnego i bryty sztywnej. 0,5 EKP4, EKP5
w13 Zasada réwnowaznosci energii kinetycznej i pracy. 0,5 EKP4, EKP5
wi4q Zasada zachowania energii mechanicznej. Pojecie potencjatu i energii potencjalnej. 0,5 EKP6
W15 Zasada zachowania energii mechanicznej z uwzglednieniem sit niepotencjalnych. 0,5 EKP6
C1 Zadania z ruchu punktu we wspotrzednych kartezjanskich. 0,5 EKP7
c2 Ruch punktu po okregu - wyznaczanie pofozenia punktu, predkosci katowej i przyspieszenia katowego. 0,5 EKP7
c3 Ruch punktu po torze krzywoliniowym - wyznaczanie predkosci i przyspieszenia catkowitego, stycznego i normalnego. 0,5 EKP7
ca Ruch obrotowy bryty - wyznaczanie predkosci i przyspieszenia catkowitego, stycznego i normalnego. 0,5 EKP7,EKP8,EKP9
Cc5 Ruch ptaski bryty - wyznaczanie predkosci i przyspieszenia catkowitego punktu bryty. 0,5 EKP7,EKP8,EKP9
Cc6 Ruch ztozony punktu materialnego - okreslenie predkosci i przyspieszen punktu, przyspieszenia Coriolisa (wektorowo). 0,5 EKP7,EKP8,EKP9
c7 Zadania z zastosowania praw Newtona w uktadach dynamicznych. 0,5 EKP10
c8 OkreéInie i rozwigzywanie zadar prostych i odwrotnych swobodnego punktu materialnego. 0,5 EKP10
c9 Okreslanie masowych momentéw bezwtadnosci, zastosowanie twierdzenia Steinera 0,5 EKP11, EKP12,EKP13
C10 Zastosowanie zasady d'Alemberta do rozwigzywania zadan odwrotnych. 0,5 EKP11, EKP12,EKP13
Cl1 Zadania z wykorzystania pracy sit potencjalnych i nieptencjalnych. 0,5 EKP11, EKP12,EKP13
C12 Okreslanie réwnania dynamiczego ruchu obrotowego, predkos¢, przyspieszenie w ruchu obrotowym bryty. 0,5 EKP11, EKP12,EKP13
C13 Zadania z zasady réwnowaznosci energii kinetycznej i pracy. 0,5 EKP11, EKP12,EKP13
C14 Zadania z zasady zachowania energii mechanicznej. 1 EKP11, EKP12,EKP13
C15 Zadania z zasady zachowania energii mechanicznej z uwzglednieniem sit niepotencjalnych. 1 EKP11, EKP12,EKP13
SUMA GODZIN 16
Narzedzia dydaktyczne
1 podreczniki akademickie i skrypty
2 prezentacje multimedialne
3 proskrypty wyktaddw na prawach rekopisu
a4 materialy pomocnicze umieszczone na platformie e-learningowej
5 audiowizualne srodki dydaktyczne
Sposoby oceny
(o] ie efektow k tcenia dla kursu Sposdb weryfikacji efektéw
L (EKP) ksztatcenia asacyocy
1 EKP1 - EKP6 zaliczenie na oceng w 15-tym Uzyskanie pozytywnej oceny wymaga sformutowanych w 60% poprawnych odpowiedzi na zadane pytania-
tygodniu zajeé, forma pisemna problemy.
2 EKP7 - EKP13 kolokwia Uzyskanie pozytywnej oceny wymaga rozwigznia poprawnie 60% kazdego zadania kolokwialnego.
EKP7 - EKP13 : . Aktywnos¢ na zjeciach z nauczycielem, korzystanie z konsultacji, uczestniczenie w pracach kota naukowego i
3 obserwacja uczestniczaca . o N
innych formach zaje¢ pozauczelnianych.
Obcigzenie praca studenta
Lp. Forma aktywnosci $rednia liczba godzin n'a .zrealizowanie
aktywnosci
1  |godziny wynikajace z planu zaje¢ 16
2 |T)rzygotowanie do zaje¢ 34
SUMA GODZIN 50
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS
DLA KURSU [21€cts
w tym liczba ECTS dla zajec z udziat yciela akademickil 1
w tym szacunkowo dla zaje¢ praktycznych 1
Literatura podstawowa
1 Misiak J.: Mechanika ogdina. T. I. Statyka i kinematyka. T.Il, Dynamika. WNT, Warszawa.
2 Leyko J.: Mechanika ogdina. T. 1. Statyka i kinematyka. T. 2, Dynamika. PWN, Warszawa.
3 Fligiel M.: Zbior zadan z mechaniki technicznej. Cz.2. Dynamika. WPK, Koszalin.
a4 Leyko J., Szmelter J.: Zbiér zadan z mechaniki ogdinej. T. 2. Kinematyka i dynamika. PWN, Warszawa.
5 Misiak J.: Zadnia z mechaniki ogdlnej. Cz. Il. Kinematyka i dynamika. WNT, Warszawa.
6 Niziot J.: Metodyka rozwigzywania zadari z mechaniki. Warszawa, PWN.
Literatura petniaj;
1 Osiriski Z.: Mechanika ogdlna. PWN, Warszawa.
2 Mieszczerski I.W.: Zbior zadan z mechaniki. Warszawa, PWN.
3 Romicki R.: Rozwiqzania zadari z mechaniki zbioru I.W. Mieszczerskiego. Warszawa, PWN.
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