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Cel/-e kursu

Zapoznanie studentow z podstawowymi pojeciami kinematyki i dynamiki

Zapoznanie studentow ze sposobami wyznaczania predkosci i przyspieszenia punktu i bryty

Zapoznanie studentow z zasadami pedu i momentu pedu oraz rodzajami drgan

BIWIN|=

Zapoznanie studentdw z pojeciem pracy i energii kinetycznej oraz z prawami obwigzujacymi przy uderzeniach

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

[y

Znajomos¢ zasad statyki (opanowany zakres materiatu Mechaniki Technicznej 1)

N

Znajomos¢ rachunku catkowego i rézniczkowegao

3 Sprawne postugiwanie sie jednostkami miar wielkosci fizycznych z uktadu Sl.

Efekty ksztatcenia dla kursu (EKP)

Odniesienie do modutowych

Wiedza: efektow ksztatcenia (EKM)
EKP1 |poprawnie definiuje elementarne pojecia zwigzane z kinematyka i dynamika MK1A W02, 04
EKP2 |poprawnie definiuje ruch punktu réznymi sposobami, jego predkos$¢ i przyspieszenie MK1A W02, 04, 06
EKP3 |przedstawia wtasciwosci ruchu ptaskiego i kulistego bryty MK1A W02, 04, 06
EKP4 |przedstawi sktadanie ruchu bryi MK1A W02, 04, 06
EKP5 |opisze drgania ttumione i niettumione punktu materialnego MK1A W02, 04, 06
EKP6 |definiuje podstawowe wielkosci charakteryzujgce prace, moc i energie kinetyczng MK1A W02, 04, 06
EKP7 |scharakteryzuje dynamike ruchu obrotowego ciata sztywneggc MK1A W02, 04, 06
EKP8 |przedstawi podstawowe wtasnosci teorii uderzenia MK1A W02, 04, 06

Umiejetnosci:

EKP9 |identyfikuje ogdlne pojecia i zasady kinematyki i dynamiki MK1A UO02, 04, 05
EKP10 |potrafi rozwigzywac zadania i wyznaczaé predkosc i przyspieszenie punktu i bryty MK1A _UO5
EKP11 |bezbtednie zapisuje réwnania ruchu punktu i ptaskiego i kulistego ruchu bryty MK1A _UO5
EKP12 |potrafi wyznaczy¢ wspoétrzedne punktu w réznych uktadach wspétrzednych MK1A UO04, 05
EKP13 |wyznacza ped i moment pedu w ruchu postepowym MK1A U05
EKP14 |bezbtednie oblicza prace, moc i energie kinetyczng MK1A UO02, 04, 05
EKP15 |potrafi scharakteryzowac energie przy zderzeniu niesprezystym MK1A UO02, 04, 05

Kompetencje spoteczne:

EKP16 |permanentnie doskonali wiedze i umiejetnosci z zakresu kinematyki i dynamiki MK1A K01, 02
EKP17 |planuje i systematycznie realizuje procesy poznawcze w formie zindywidualizowanej i zespotowej MK1A K01, 02
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Cykl ksztatcenia: rok akademicki przyjecia studentéw na studia

Tresci programowe o
Powigzanie z efektem
Forma zajeé Tematyka zajeé (bloku zajec) Liczba godzin ksztatcenia dla kursu
(symbol EKP)
W1 Ogolne pojecia i zasady kinematyki (podstawowe pojecia przestrzeni i czasu stosowane w kinematyce) 0,5 EKP1, EKP9, EKP16,
w2 Sposoby opisania ruchu punktu (wektorem, réwnaniami skoriczonymi, wspotrzedna naturalng, wspdtrzednymi krzywoliniowymi)) 0,5 EKP2, EKP12, EKP17
W3 Predkos¢ i przyspieszenie punktu (hodograf predkosci, wspotrzedna naturalna, promien krzywizny) 0,5 EKP2, EKP10, EKP16
w4 Ruch ztozony punktu (bezwzgledny, wzgledny, unoszenia, predkosc i przyspieszenie w ruchu ztozonym punktu) 0,5 EKP2, EKP10
W5 Ruch pfaski i kulisty bryty (wtasciwosci, réwnania ruchu, skoriczony i chwilowy srodek obrotu, katy Eulera, aksoidy, centroidy) 0,5 EKP3, EKP11
Wé Ruch bryty swobodnej (wtasciwosci, predkosci i przyspieszenia punktéw bryty swobodnej) 0,5 EKP3
W7 Sktadanie ruchow bryt (postepowych, obrotowych, ruch srubowy bryty) 0,5 EKP4, EKP11, EKP16
w8 0Ogolne pojecia i zasady dynamiki (przedmiot i zakres dynamiki, prawa Newtona) 0,5 EKP1, EKP16
W9 Dynamika swobodnego i nieswobodnego punktu materialnego (I i Il zadanie dynamiki, dynamika ruchu wzglednego punktu) 0,5 EKP1,
W10 Zasady ruchu dla punktu materialnego (pedu i momentu pedu (kretu),rownowaznosci energii kinetycznej i pracy) 0,5 EKP7, EKP13
Wil Drgania punktu materialnego (swobodne niettumione i ttumione, ttumienie: nadkrytyczne, krytyczne i podkrytyczne) 0,5 EKP5
W12 Dynamika uktadu punktéw materialnych (zasada ruchu srodka masy, pedu i kretu, zasada d’Alemberta) 0,5 EKP1, EKP2, EKP7
w13 Praca, moc i energia kinetyczna (praca sit ciezkosci, sprezystej i centralnej, praca sit przytozonych do ciata sztywnego) 1 EKP1, EKP6
wi4 Dynamika ruchu obrotowego ciata sztywnego (ped i kret w ruchu obrotowym. Reakcje statyczne i dynamiczne statej osi obrotu) 0,5 EKP7, EKP16
W15 Teoria uderzenia (energia przy zderzeniu niesprezystym, zderzenie srodkowe ciat w ruchu ptaskim i postepowym) 0,5 EKP8, EKP15, EKP16
C1 Rozwigzywanie zadan zwigzanych z kinematyka i dynamikg punktu 2 EKP1, EKP9, EKP10
C2 Wyznaczanie predkosci i przyspieszen bryt w ruchu ptaskim i kulistym 2 EKP2, EKP10
c3 Wykorzystanie pierwszego i drugiego zadania dynamiki, zasada rownowaznosci energii kinetycznej i pracy w zadaniach 2 EKP6
C4 Praca statej sity na prostoliniowym skoriczonym i krzywoliniowym przesunieciu, wyznaczanie pracy sit ciezkosci i sprezystych 2 EKP14
SUMA GODZIN 16
Narzedzia dydaktyczne
1 Prezentacje multimedialne do wyktadow
2 Podreczniki akademickie
3 Materiaty przygotowane przez wyktadowce udostepnione w formie elektronicznej do samodzielnego studiowania
Sposoby oceny
Oznaczenie efektow ksztatcenia dla kursu Sposob weryfikacji efektow
Lp- (EKP) ksztatcenia Zesacceeny
1 EKP1 2 kolokwia w semestrze ocena: 3 (60 pkt); 4 (73 pkt); 5 (87 pkt) na 100 punktéw mozliwych do uzyskania z kolokwium
2 EKP2 Obecnosc¢ i aktywnos¢ zastosowanie poprawnych metod i umiejetnos¢ rozwigzania zadan o réznym stopniu trudnosci: zal
2 EKP1i2 zaliczenie ocena: 3 (60 %); 4 (73 %); 5 (87%) poprawnych odpowiedzi z 3 wylosowanych pytan
Obciazenie praca studenta
aq Srednia liczba godzin na zrealizowanie
L.p. Forma aktywnosci L.
aktywnosci
1 Udziat w wyktadach i ¢wiczeniach 16
2 Kolokwium (1h) 1
3 [Samodzielne studiowanie i rozwigzywanie ¢wiczen 15
4 Konsultacje 2
5 Przygotowanie do zaliczenia i zaliczenie przedmiotu 16
SUMA GODZIN 50
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS
DLA KURSU 2
w tym liczba ECTS dla zajec z udziatem nauczyciela akademickiego 0,8
w tym szacunkowo dla zaje¢ praktycznych 0,3
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