Informacje ogdlne
Jednostka prowadzaca kierunek: Wydziat Mechaniczny
Kierunek studiow: Transport
Nazwa kursu: Modelowanie proceséw dynamicznych
Przynalezno$¢ do modutu: Blok analiz i symulacji komputerowych/Modut rekonstrukcji
Forma zajec Wyktad Cwiczenia | Laboratorium Projekt Seminarium | Konwersatorium
Liczba godzin kursu 15
Liczba punktéw ECTS 2
Sposdb zaliczenia zaliczenie na ocene
KARTA KURSU
Informacje ogdlne o kursie
Jednostka realizujaca: Wydziat Mechaniczny
Katedra/Zaktad: Katedra Automatyki, Mechaniki i Konstrukcji
Osoba odpowiedzialna dydaktycznie: |Leon Kukietka
Profil studiéw: Ogdlnoakademicki
Forma studiow: Stacjonarne
Poziom ksztatcenia: I-szy stopien
Semestr: \'
Kod kursu:
Jezyk wyktadowy: Polski
Rodzaj kursu: Obowigzkowy
. X
Forma zajec: _ _
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Cel/-e kursu

1 Zapoznanie studentdw z podstawami modelowania

2 Zapoznanie studentéw z rodzajami modeli uktadéw dynamicznych

3 Zapoznanie studentéw z modelowaniem uktadéw mechanicznych

4 Zapoznanie studentéw ze zjawiskami zachodzacymi w uktadach mechanicznych

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

1 Znajomosc¢ podstawowych praw dynamiki Newtona

2 Znajomos¢ algebry i rachunku rézniczkowego

3 Znajomosc¢ rachunku macierzowego

Efekty ksztatcenia dla kursu (EKP)

. Odniesienie do modutowych
Wiedza: efektéw ksztatcenia (EKM)
EKP1 [potrafi rozréznic i zdefiniowa¢ model fizyczny oraz matematyczny MS1A_WO01
EKP2 |prawidtowo definiuje w modelu fizycznym zjawiska, zatozenia i uproszczenia MS1A_WO01
EKP3 |posiada wiedze z budowy modelu matematycznego procesu fizycznego MS1A_WO01
EKP4 |rozréznia modele nieliniowe od liniowych MS1A_WO01
EKP5 [ttumaczy zjawisko tarcia miedzy ciatami sztywnymi MS1A_WO01
EKP6 |Opisuje zjawiska fizyczne z pomocg réwnan Lagrange'a Il-go rodzaju MS1A_WO01
EKP7 |opisuje zjawiska, zatozenia i uproszczenia w modelach MS1A_WO01
Umiejetnosci:
EKP8 [samodzielnie buduje model fizyczny dla rzeczywistego obiektu mechanicznego MS1A_UO1
EKP9 [formutuje réwnania w modelu matematycznym, przeprowadza proces modelowania oraz optymalizacji MS1A_U02
EKP10 |posiada umiejetnos¢ wtasciwego doboru zatozen i uproszczen MS1A _UO1
EKP11 |potrafi zaimplementowac model tarcia w zaleznosci od rozpatrywanego procesu MS1A_UO02
EKP12 |samodzielnie buduje model uktadd ztozonych MS1A_UO01
EKP13 |samodzielnie buduje model i uktada rénwnia dynamiczne ruchu bryt MS1A UO1
Kompetencje spoteczne:
EKP14 potrafi pracowac w grupie; kierowa¢ matym zespotem i przyjmowaé odpowiedzialnos¢ za efekty jego pracy MS1A_KO1
Ekp1s |M@ Swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wiasng oraz potrafi zaplanowac swoje dziatania edukacyjne i MS1A K02
systematycznie je realizowaé -
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Cykl ksztatcenia:

rok akademicki przyjecia studentéw na studia 2015/16

Tresci programowe (7]
Powigzanie z efektem
Forma zajec Tematyka zaje¢ (bloku zajeé) Liczba godzin ksztatcenia dla kursu
(symbol EKP)
w1 Wprowadzenie do procesu modelowania i podstawowe pojecia 1 EKP1, EKP14, EKP15
w2 Charakterystyka zmiennych, rodzaje modeli i klasyfikacja uktadéw dynamicznych 2 EKP1, EKP14, EKP15
w3 Liniowe modele uktadéw dynamicznych 2 EKP4, EKP14, EKP15
wa Model fizyczny, zjawiska, zatozenia uproszczenia 2 EKP2, EKPi'K?(lF;lO’ BKP14,
W5 Tworzenie modelu matematycznego-przyktady 2 EKP3, EKP9, EKP14, EKP15
W6 Tarcie miedzy ciatami sztywnymi 2 EKP5, EKP11, EKP14, EKP15
W7 Tworzenie modelu matematycznego za pomocg rownan Lagrange'a |l-go rodzaju 2 EKP6, EKP12, EKP14, EKP15
w38 Tworzenie modelu matematycznego za pomocg réwnan Lagrange'a Il-go rodzaju 2 EKP7, EKP13, EKP14, EKP15
SUMA GODZIN 15
Narzedzia dydaktyczne
1 podreczniki akademickie i skrypty
2 prezentacje multimedialne
3 preskrypty wyktadéw na prawach rekopisu
4  |materiaty pomocnicze umieszczone na platformie e-learningowej
5 |audiowizualne srodki dydaktyczne
Sposoby oceny
Oznaczenie efektow ksztatcenia dla kursu Sposdb weryfikacji efektow
=0 (EKP) ksztatcenia Zasacvicceny
! EKP1-EKP13 Zaliczenie na ocene (3 terminy) Uzyskanie pozytywnej oceny wymaga sformutowanej 60% poprawnych odpowiedzi na zadane pytania.
2 EKP14-EKP15 obserwacja uczestniczgca Korzystanie z konsultacji, uczestniczenie w pracach kota naukowego i innych zaje¢ pozauczelnianych
Obcigzenie praca studenta
- Srednia liczba godzin na zrealizowanie
L.p. Forma aktywnosci L.
aktywnosci
1 |wyktad 15
2 konsultacje obowigzkowe 10
3 przygotowanie do zajec 10
4 przygotowanie do zaliczenia 15
SUMA GODZIN 50
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS|
DLA KURSU 2
w tym liczba ECTS dla zajec z udziatem nauczyciela akademickiego 1
w tym szacunkowo dla zajec¢ praktycznych 0
Literatura podstawowa
1 W. Tarnowski, S. Bartkiewicz: Modelowanie matematyczne i symulacja komputerowa dynamicznych proceséw ciggtych
2 W. Tarnowski: Symulacja i optymalizacja w Matlab'ie
3 |S. Osowski: Modelowanie i symulacja uktaddw i proceséw dynamicznych
4 |J. Awrajcewicz: Matematyczne modelowanie systemow
Literatura uzupetniajgca
1 W. Tarnowski: Modelowanie systemdéw technicznych
2 |J.Kruszewski, E. Wittbrot: Drgania uktadd mechanicznych w ujeciu komputerowym

Nauczyciel prowadzacy kurs

Imie i nazwisko, stopien,

tytut naukowy Marek Fligiel, dr inz.
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