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Cel/-e kursu

Zapoznanie studentéw z metodami pomiaramdw wielkosci fizycznych wystepujacych w uktadach automatyki i sterowania

Zapoznanie studentéw z warunkami bezpieczeristwa wystepujacymi podczas eksploatacji systemdéw automatyki

Zapoznanie studentéw z metodami badan elementéw i uktadéw automatyki

BlW(N|R

Zapoznanie studentéw z pomiarami parametréw oraz z wyznaczaniem charakterystyk elementéw, uktadéw i urzadzen automatyki

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, nosci i innych k

Elementarna znajomos¢ zagadnien zwigzanych z fizyka ciata statego

Znajomos¢ podstawowych zjawisk fizycznych zwigzanych z elektrycznoscig

Sprawne stosowanie aparatu matematycznego objetego programem studiéw ze szczegdlnym uwzglednieniem rachunku liczb zespolonych

Efekty ksztatcenia dla kursu (EKP)

ME1A_WO02, ME1A_U02

EKP1 opisuje budowe i okredla wtasciwosci podstawowych uktadéw automatyki i sterowania

EKP2 okresla wptyw wielkosci nastrajalnych na parametry eksploatacyjne uktadéw i urzadzen automatyki ME1A_U0S, ME1A_U02
EKP3 identyfikuje elementy sktadowe prostych uktadéw automatykii sterowania ME1A_WO04, ME1A_UO02
EKP4 przedstawia ogdlne zasady konstruowania prostych uktadéw sterowania ME1A_W03, ME1A_UO2
EKP5 identyfikuje i wykorzystuje w praktyce zasady bezpiecznej eksploatacji uktadéw sterowania i automatyki ME1A_W04, ME1A_UO4
EKP6 dokonuje pomiaréw wielkosci fizycznych w uktadach automatyki i robotyki MElA—SI(:'A “{'i‘lﬁA—UOZ'
EKP7  |wykresla oraz analizuje charakterystyki badanych elementéw i uktadéw automatyki ME1A_U02, ME1A_UO3
EKP8 okresla zakresy uzytkowe elementéw automatyki ME1A_U02, ME1A_UO3
EKP9 |w oparciu o wyznaczone parametry eksploatacyjne wtasciwie dobiera elementy sktadowe prostego uktadu automatyki MElA—“;JEi; “{Ii‘j;'A—UO?"
EKP10 konstruuje program uzytkownika dla prostego uktadu sterowania wykorzystujac sterownik programowalny PLC MElA—'\lAJSfA ’\SE:;A—UM’
EKP11 |stosuje i przestrzega w praktyce przepisy bezpieczeristwa pracy w czasie eksploatacji uktadéw automatyki, sterowania i robotyki ME1A_U03, ME1A_U04
EKP12 ([planuje i systematycznie realizuje procesy poznawcze w formie zindywidualizowanej i zespotowej ME1A_KO1, ME1A_ K02

EKP13 [permanentnie doskonali wiedze i umiejetnosci z zakresu automatyki ME1A_KO1, ME1A_ K02

EKP14 |dba o powierzone materiaty dydaktyczne oraz przestrzega zasady praw autorskich przy ich wykorzystywaniu ME1A_KO1, ME1A_ K02
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Cykl ksztatcenia:

rok akademicki przyjecia studentéw na studia

Tresci programowe (7]

Powiazanie z efektem
Forma zajeé Tematyka zajeé (bloku zajeé) Liczba godzin ksztatcenia dla kursu
(symbol EKP)
. EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,EKP7
L1 Instruktaz bhp. Cwiczenia instruktazowe 2 ,EKP8,EKP9,EKP10,EKP11,EKP12,
EKP13,EKP14
L2 Wyznaczanie charakterystyk statycznych i dynamicznych podstawowych elementéw automatyki 4 EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,EKP7
JEKPS, EKP11,EKP12,EKP13,EKP14
L3 Identyfikacja obiektu sterowania na podstawie charakterystyk czasowych skokowych 2 EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,
EKP7,EKPS, EKP11,EKP12,EKP13,EKP14
L4 Badanie regulatora PID 2 EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS5,EKP6,
EKP7,EKPS, EKP11,EKP12,EKP13,EKP14
L5 Badanie uktadu regulacj dwupotozeniowej 2 EKP1,EKP2,EKP3, EKP4,EKP5,EKP6,EKP7
JEKP8, EKP11,EKP12,EKP13,EKP14
L6 Badanie ukfadu automatycznej regulacj ciagtej 2 EKPL,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS, EKPG,EKP7
JEKPS, EKP11,EKP12,EKP13,EKP14
L7 Badanie sitownika 2 EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,EKP7
JEKP8, EKP11,EKP12,EKP13,EKP14
N . " EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,EKP7
L8 Badanie jakosci uktadu automatycznej regulacji 2 ,EKP8,EKP9,EKP10,EKP11,EKP12,
EKP13,EKP14
Uktad sterowania przekaznikowo - stycznikowy 2 EKP1,EKP2,EKP3,EKPA,EKPS, EKP6 EKP7
L9 JEKP8,EKP9,EKP10,EKP11,EKP12,
EKP13,EKP14
i . EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKP5,EKP6,EKP7
L10 Sterownik PLC. Synteza prostego uktadu sterowania 6 |EKP8,EKP9,EKP10,EKP1L,EKP12,
EKP13,EKP14
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKP5,EKP6,EKP7
L11 Pomiar podstawowych parametréw eksploatacyjnych prostego procesu technologicznego 2 |EKP8,EKP9,EKP10,EKP11,EKP12,
EKP13,EKP14
. L . . EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,EKP7
L12 Sprawdzenie kompetencji i zaliczenie laboratorium 2 |EKP8,EKPY,EKP10,EKP11,EKP12,
EKP13,EKP14
SUMA GODZIN 30
Narzedzia dydaktyczne
1 podreczniki i skrypty
2 |instrukcje do ¢wiczer laboratoryjnych
3 zestawy laboratoryjne
4 komputery PC wyposazone w karty pomiarowe, oprogramowanie LabView i Matlab
Sposoby oceny
O fektow l dla kursu Sposéb weryfikacji efektow
L.p. P v j Zasady oceny
(EKP) ksztatcenia
wejsciowy pisemny test
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,EKP7,EKPS,EKPY, ) - S . o L .
1 EKP10,EKP11 wiadomosci z zakresu danego  [udzielenie pozytywnej odpowiedzi na co najmniej 60% otwartych pytari testowych.
¢wiczenia laboratoryjnego
sprawozdanie z poszczegdlnych . S L . . P
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKP5,EKP6,EKP7,EKPS,EKPY, L, X poprawne opracowanie wynikéw pomiaréw wykonanych w trakcie poszczegélnych ¢wiczen
2 EKP10,EKP11,EKP12, EKP13,EKP14 Cwiczer laboratoryjnych laboratoryjnych.
zaobserwowanne kompetencje spoteczne beda uwzgledniane przy ocenie koricowej bedacej srednig
3 EKP11,EKP12,EKP13,EKP14 obserwacja uczestniczaca arytmetyczng z czastkowych ocen uzyskanych w trakcie semestru z kolokwidw wejsciowych i sprawozdar z
poszczegdlnych ¢wiczen laboratoryjnych.
Obcigzenie pracg studenta
o Srednia liczba godzin na zrealizowanie
L.p. Forma aktywnosci L.
aktywnosci
1 godziny wynikajace z planu zajeé 30
2 przygotowanie do kolejnych zaje¢ 3
3 [sporzadzenie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych 5
SUMA GODZIN 38
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS 15
DLA KURSU "
w tym liczba ECTS dla zaje¢ z udziat yciela akademicki 1,2
w tym szacunkowo dla zaje¢ praktycznych 1,2
Literatura podstawowa
1 Laboratorium z podstaw automatyki, Wydawnictwo Uczelniane Politechniki Koszaliriskiej. Koszalin 1999;
2
3
Literatura petniajaca
1 E. Wachowicz, D. Tomkiewicz, Podstawy automatyki i robotyki, Skrypt elektroniczny PK 2010
2 W. Tarnowski, Projektowanie uktadow regulacji automatycznej, Wyd. Uczelniane Politechniki Koszaliriskiej, Koszalin 2001
3
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