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KARTA KURSU

Informacje ogdlne o kursie

Jednostka realizujgca: Wydziat Mechaniczny
Katedra/Zaktad: Katedra Inzynierii Systeméw Technicznych i Informatycznych
Osoba odpowiedzialna dydaktycznie: |prof. dr hab. inz. Wojciech Kacalak
Profil studiow: ogdlnoakademicki
Forma studiéw: stacjonarne
Poziom ksztatcenia: |
Semestr: 6
Kod kursu:
Jezyk wyktadowy: polski
Rodzaj kursu: obieralny
Forma zajec: _ _
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Cel/-e kursu
1 [zapoznanie studentéw z problematyka symulacji i optymalizacji z zastosowaniem systeméw komputerowych
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetenciji
1 Znajomos¢ metod modelowania (Modelowanie proceséw przemystowych)
2 Znajomos¢ podstaw algorytmdw i metod analizy danych (Algorytmy i struktura danych)
3 Znajomosc podstaw proceséw produkcyjnych (Procesy produkcyjne)

Efekty ksztatcenia dla kursu (EKP)

Odniesienie do modutowych

produkcyjnego, wyniki prowadzonych analiz oraz proponowane usprawnienia

Wiedza: efektéw ksztatcenia (EKM)
Umiejetnosci:
Dokonuje analizy procesu produkcyjnego oraz potrafi przedstawic¢ go w formie niezbednej do
EKP1 ; . Yp . P . vineg P p . & . & ) M11aA_UO1
zamodelowania jego dziatania w systemach symulacji i analizy komputerowej
Dokonuje kryt j li dukcyj dstawi i i d doj
EKP2 o onujfa r.y ycznej analizy procesu produkcyjnego oraz przedstawia rozwigzania prowadzgce do jego M11aA_UO1
usprawnienia
Przedstawia oraz omawia w formie prezentacji multimedialnej kluczowe elementy analizowanego procesu
EKP3 M11aA_UO1

Kompetencje spofeczne:

EKP4

Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wiasng oraz zespotowg, terminowo i rzetelnie (precyzyjnie,
doktadnie i poprawnie) realizujac powierzone zadania problemowe

M11aA_KO01, M11aA_KO02
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Cykl ksztatcenia:

2013/2014

Tresci programowe L)
Powigzanie z efektem
Forma zaje¢ Tematyka zajec (bloku zajec) Liczba godzin ksztatcenia dla kursu
(symbol EKP)
P1 Omowienie zagadnier problemowych. Ustalenie harmonogramu realizacji zadan. 1 EKP1
P2 Sformutowanie problemu decyzyjnego. Podstawy zatozert modelu procesu. Oméwienie zmiennych decyzyjnych. 2 EKP1
P3 Matematyczny opis zagadnienia optymalizacji. Zdefiniowanie funkcji celu oraz ograniczen. 2 EKP1
P4 Wybér metody symulacji zagadnienia. Implementacja zagadnienia problemowego. 2 EKP1
P5 Przeprowadzenie optymalizacji, wstepna ocena wynikéw. 2 EKP2
P6 Krytyczna analiza zaproponowanych zmian i usprawnien. Sformutowanie zalecen. 2 EKP2
P7 Podsumowanie wynikdw analiz. Ocena rozwigzan optymalizyjnych. Przedstawienie i oméwienie wynikéw. 4 EKP1, EKP2, EKP3, EKP4
SUMA GODZIN 15
Narzedzia dydaktyczne
1 systemy komputerowe wspomagajgce realizacje zadan objetych trescig wyktadow
Sposoby oceny
(o) ie efektow k tcenia dla kursu Sposéb weryfikacji efektow
Lp. (EKP) ksztatcenia Zasacyloceny
1 EKP1-EKP3 ocena pracy na zajeciach Ocena koricowa z projektu stanowi oceng efektdw realizacji zadar problemowych (50%), terminowosé
projektowych realizacji zadan (30%) oraz ocene wspotpracy w grupie (20%).
2 EKP4 ocena pracy na zajeciach
projektowych; terminowosc
realizacji zadar
Obciazenie pracg studenta
Lp. R AT Srednia liczba godzin n'a .zrealizowanie
aktywnosci
1 Udziat w zajeciach 15
2 Przygotowanie do zaje¢ projektowych 30
3 Obowigzkowe konsultacje 5
SUMA GODZIN 50
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS 2ECTS
DLA KURSU
w tym liczba ECTS dla zajec z udziat yciela akademicki 0,8
w tym ‘ dla zaje¢ praktycznych 2

Literatura podstawowa

1 |Tam0wski W., Bartkiewicz S., Modelowanie matematyczne i symulacja komputerowa dynamicznych proceséw ciggtych. Politechnika Koszaliriska, Koszalin 2000

Literatura

1 |Dokumentacja pakietu Matlab

2 |Dokumentacja pakietu AnyLogic
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