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Cel/-e kursu
1 Zapoznanie studentdw z podstawowymi pojeciami, prawami, metodami mechaniki technicznej, kinematyki i dynamiki.
2 Wyksztatcenie umiejetnosci do samodzielnego rozwigzywania zadan z zakresukinematyki i dynamiki.
3 Przygotowanie studentéw do rozwigzywania zagadnien praktycznych i formutowania opinii opartych o prawa i metody mechaniki
ogdlnej z zastosowaniem do techniki.
4 Przygotowanie studentéw do dalszego samoksztatcenia.
Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji
1 Znajomos¢ z zakresu wstepu do mechaniki klasycznej z podstaw fizyki.
2 Znajomos¢ w zakresie podstaw algebry liniowej, rachunku wektorowego, rézniczkowego i catkowego.
3 Ogodlna wiedza i umiejetnosci z zakresu podstaw techniki.
Efekty ksztatcenia dla kursu (EKP)
1 . Odniesienie do modutowych
Wiedza: efektow ksztatcenia (EKM)
EKP1 |Rozrdznia i opisuje parametry kinematyczne podstawowych ruchéw punktu materialnego. MS5A_WO01
EKP2 |Rozrdinia i opisuje parametry podstawowych ruchéw bryty sztywnej. M5A_W01
EKP3 Stosuje Il-gie prawo Newtona i prawo grawitacji oraz definiuje pojecie sity bezwtadnosci, zasade MSA_WO1
d’Alemberta.
EKP4 |Opisuje prace sity statej i zmiennej na prostoliniowym i krzywoliniowym torze, prace sity ciezkosci. M5A_WO01
EKPS Przeds.taW|a prace i moc sit w ruchu postepowym i obrotowym, energie kinetyczna uktadu punktéow MSA_WO1
materialnych.
EKP6 Interpretuje zasade réwnowaznosci energii kinetycznej i pracy i zasade zachowania energii mechanicznej. MSA_WO1
Umiejetnosci:
EKP7 Analizuje i rozwigzuje zadania z kinematyki punktu materialnego w ukfadzie kartezjariskim i naturalnym na MSA_U02
torze.
EKP8 |Analizuje i rozwigzuje zadania z kinematyki bryty sztywnej w ruchu postepowym, obrotowym. M5A_U02
EKP9 |Rozpoznaje rodzaje ruchdw punktu materialnego i bryty sztywnej. M5A_U02
EKP10 [Rozwigzuje zdania z zastosowaniem lI-giej zasady Newtona i zasady d'Alemberta. M5A_U02
EKP11 Stosuje. ?asade rownow.aznosa energii kinetycznej i pracy do rozwigzywania podstawowych zadan z MS5A_U02
dynamiki punktu materialnego.
EKP12 V\'/yznacza'ene,:r.gle k|n?ty.czna bryfy‘ .sztywnej w ruchu postepowym, obrotowym i stosuje zasade MSA_U02
réwnowaznosci energii kinetycznej i pracy.
EKP13 |[Stosuje zasade zachowania energii mechanicznej do rozwigzywania podstawowych zadan . M5A_U02
Kompetencje spoteczne:
EKP14 [Planuje i systematycznie realizuje procesy poznawcze w formie zindywidualizowanej i zespotowe;j. M5A_KO01
EKP1S Permanentn}e. doslfonall W|ed"ze i umiejetnosci z zakresu mechnaniki technicznej i analizy MSA_KO1
wytrzymatosciowej konstrukcji.
EKP16 Wykafzu;e odeW|edz|aI.nosc za powierzone materiaty dydaktyczne oraz przestrzega zasady praw autorskich MSA_KO1
przy ich wykorzystywaniu.
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Cykl ksztatcenia:

2013/2014

Tresci programowe (2)
Powiazanie z efektem
Forma zajeé Tematyka zajeé (bloku zajec) Liczba godzin ksztatcenia dla kursu
(symbol EKP)
w1 Kinematyka punktu. Wprowadzenie. Pojecia podstawowe kinematyki. Ruch punktu we wspdtrzednych kartezjariskich. 1 EKP1 - EKP6
w2 Krzywoliniowy ruch punktu we wspétrzednych naturalnych na torze. 1 EKP1 - EKP6
w3 Podziat ruchéw bryty sztywnej. Ruch postepowy i obrotowy bryly sztywnej. Ruch ptaski bryty sztywnej 1 EKP1 - EKP6
w4 Dynamika swobodnego punktu materialnego. Pierwsze i drugie zdanie dynamiki. 1 EKP1 - EKP6
W5 Praca sity statej i zmiennej na prostoliniowym i krzywoliniowym torze. Praca sity ciezkosci, sprezystosci. Ogélne zasady dynamiki. 1 EKP1 - EKPG
Zasada d'Alemberta.
W6 Masmﬁ/y mom?nt b?zwfadnoscl bryty sztywnej, twierdzenia Steinera. Zasada zachowania energii mechanicznej. Pojecie potencjatu i 1 EKP1 - EKPG
energii potencjalnej.
w7 Zasada zachowania energii mechanicznej z uwzglednieniem sit niepotencjalnych. Zasada zachowania energii mechanicznej. 1 EKP1 - EKP6
ws Moc. Energia kinetyczna punktu materialnego i bryty sztywnej. 1 EKP1 - EKP6
Cc1 Zadania z ruchu punktu we wspétrzednych kartezjariskich. 1 EKP7 - EKP13, EKP14- EKP16
c2 Ruch punktu po okregu - wyznaczanie potozenia punktu, predkosci katowej i przyspieszenia katowego. 1 EKP7 - EKP13, EKP14- EKP16
c3 Ruch obrotowy bryty - wyznaczanie predkosci i przyspieszenia catkowitego, stycznego i normalnego. 1 EKP7 - EKP13, EKP14- EKP16
ca Okreslnie i rozwigzywanie zadar prostych i odwrotnych swobodnego punktu materialnego. 1 EKP7 - EKP13, EKP14- EKP16
c5 Okreslanie réwnania dynamiczego ruchu obrotowego, predkos¢, przyspieszenie w ruchu obrotowym bryty. 1 EKP7 - EKP13, EKP14- EKP16
Cc6 Zastosowanie zasady d'Alemberta do rozwigzywania zadan odwrotnych. 1 EKP7 - EKP13, EKP14- EKP16
c7 Zadania z zasady réwnowaznosci energii kinetycznej i pracy. 1 EKP7 - EKP13, EKP14- EKP16
c8 Zadania z zasady zachowania energii mechanicznej. 1 EKP7 - EKP13, EKP14- EKP16
SUMA GODZIN 16

Narzedzia dydaktyczne

1 podreczniki akademickie i skrypty
2 prezentacje multimedialne
3 preskrypty wyktadéw na prawach rekopisu
a4 materiaty pomocnicze umieszczone na platformie e-learningowej
5 audiowizualne $rodki dydaktyczne
Sposoby oceny
(o} i 6 ia dla kursu Sposé6b weryfikacji efektéw
Lp. (EKP) ksztatcenia Zasadviceeny
1 EKP1 - EKP6 Kolokwium z zakresu zagadnier |Uzyskanie pozytywnej oceny wymaga sformutowanych w 60% poprawnych odpowiedzi na zadane pytania-
) omawianych na wyktadzie problemy.
Ocena zadari zlecanych do Uzyskanie pozytywnej oceny wymaga rozwiaznia poprawnie 60% kazdego zadania.
2 EKP7 - EKP13 . P
wykonania podczas ¢wiczen
. . Aktywno$¢ na zjeciach z nauczycielem, korzystanie z konsultacji, uczestniczenie w pracach kota naukowego i
3 EKP14 - EKP16 obserwacja uczestniczaca . L .
innych formach zaje¢ pozauczelnianych
Obciazenie praca studenta
e Srednia liczba godzin na zrealizowanie
L.p. Forma aktywnosci L
aktywnosci
1 godziny wynikajace z planu zajeé 16
2 przygotowanie do zaje¢ 34
SUMA GODZIN 50
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS
[2] ECTS
DLA KURSU
w tym liczba ECTS dla zaje¢ z udziati yciela akademicki 0,64
w tym dla zaje¢ praktycznyct 0,32
Literatura podstawowa
1 Leyko J.: Mechanika ogdlna. T. 1. Statyka i kinematyka. T. 2. Dynamika. PWN, Warszawa.
2 Misiak J.: Mechanika ogdlna. T. I. Statyka i kinematyka. T.Il. Dynamika. WNT, Warszawa.
3 Misiak J.: Mechanika techniczna. T. 1. Statyka i wytrzymatos¢ materiatéw. T.2. Kinematyka i dynamika. WNT, Warszawa.
4 Leyko J., Szmelter J.: Zbidr zadari z mechaniki ogdinej. T. 1. Statyka., T.2. Kinemetyka i dynamika. PWN, Warszawa.
5 Misiak J.: Zadnia z mechaniki ogdlnej. Cz. I. Statyka, Cz.1l. Kinematyka. Cz.Ill. Dynamika. WNT, Warszawa.
6 Romicki R.: Rozwigzania zadar z mechaniki zbioru I.W. Mieszczerskiego. Warszawa, PWN 1971.
7 Mieszczerski I.W.: Zbiér zadar z mechaniki. Warszawa, PWN 1971.
Literatura uzupetniajaca
1 Niziot J.: Metodyka rozwigzywania zadar z mechaniki. Warszawa, PWN.
2 Wilczyriski B.: Zadania z mechaniki ogdlnej. Cz. I. Statyka i kinematyka. WPK, Koszalin. 2003.
3 Fligiel M.: Zadania z mechaniki ogdlnej. Cz. Il. Dynamika. WPK, Koszalin. 2003.
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