Nazwa kieruneku studiow: Mechatronika
Poziom ksztalcenia: Il stopien
Profil ksztalcenia: ogéInoakademicki

Forma studiow: stacjonarne

Legenda:

za

ia koriczace sig egzaminem

- zajecia koriczace sig zaliczeniem z oceng

Harmonogram studiow zatwierdzony Uchwala Senatu 30/2021 z dnia 26.05.2021 r.

studiow obwigzuje od roku 2021/2022

M_KO | Modut ksztatcenia ogéinoakademickiego 1. Maciejewski 15|75 0 o 90 5 1 3 o 0 o 0 3 o o 2 0 0 0 0
JA | Jezyk angielski SJOISzparaga 60 60 | 4 2 2 2
PiZP_|pI el e projektem Tyt 15| 15 5 1 [ 1
M_HS | Modut i poleczny 1515/ 0| 0| 30 | 4 o | o o o [o| o o [0 o 2 ) 2 ) o | o
ZsPi e zasobami, produkeja | jakoscia ACzamota 15 5| 2 2
MPBIN | Metodyka pracy badawczej i naukowei W Kacalak 15 15 | 2 2
MF2A | Modut metod w technice 1. Maciejewski 60 | 45| 60 | 30 | 195 18 6 1 4 4 2 3 13 5 5 0 0 0 0 0
MAD | Metody analizy danych A Blazejewski 15 | 30 45 | 5 5 5
TIPE | Teoriai planowanie eksperymentu 1. MacicjowskiA. Blazejowski 15| 15 20| 3 3 |1 3
BS |Biosensory £ Dobruchowska 15 15 20 | 2 1 1] 2
OIWM | Obliczenia inzynierskie w mechatronice s Chamera 1530 | 45 | 4 11 2| 3 4
MWE | Miemictwo wielkosci w ukfadach S.Pecolt/ K. Dorywalski 15 30 45 4 2 2 2 4
MT2A | Modut Mechaniki | Maciejewski 75| 15| 15| 30| 135 | 13 o [0 o] o (o] o ) 4 ) ) ) ) o | 4
MAE_| Mechanika analtyczna i wmt 30 15 4 | 4 2 4
KwWP liaw S.Chamera 15 30 45 5 2 5
o1 | Praedmiot birln: Bomechanika, echanik o&rodkow cagych S Clowekit Separega 0| 15 s | 4 a
ME2A | Modut sPecolt 75| 0 90| o 165 18 3 o 2] 3 (o] o 6 |2 3 6 ) 6 ) o | o
zs sterowanie Maciejowski/ Pecolt/ Blazejewski | 15 30 45 | 6 6
MiS | Mikro i serwonapedy P. Zaporski 15 15 30 3 15 1 1,5 3
OIM_|Opto- | mikroelektronika A PatynK. Dorywaiski 15 15 0 | 3 15 s 3
SRSW | systemy reprogramowalne, systemy wbudowane P Zaporski/DorywalskiiZnaczko 30 30 60 6 2 3 6
Mi2A | Modut . Maciejowski %0 |45/ 60| 0| 195 18 o [0 o] o (o] o o (o] 0 ) o | n 2 o | 7
SCR_|Systemy czasu rzeczywistego K. Dorywaiski 30 30 6 | 5 5
KWW 0 i TKrdikowski/B. Balasz 15 30 5| 5 2 2 3
technologii
FO2 :Irzsdmim obieralny: MexmyEsSz:ucznsi inteligencji / Metody Sazeiowski/Szparaga 15| 30 5 | 4 4
|0SwB | Inzynieria ia systemow w bi Global Logic 30| 15 4 | 4 4
MM2A | Modut Macicjowski 45| 0 60| 30| 135 | 14 2 [0 2] 3 2] 3 8 |2 3 6 ) ) ) o | o
TSMPIE | Teoria systemow i i je i 15 30 45 5 2 2] 3 5
NTWB ia 2 bi B Batasz  T. Kroikowski 30 30 60 | 6 [2] s 6
Przedmiot obieralny: Modelowanie | symulacja w projektowaniu
PO3 | mechatronicznym/Modelowanie i symulacja systemow i proceséw 1 MacieewskilK. Mydiowska 30| 30 | 3 2 3 3
MD2A | Modut T Kreytynskitd Rataiski o006 e | 30 ) ) ) o o ) 1 n ) 19 | 19
MP i TKezyzytiskild Ratajski 30| 30 | 1 1 1
MS T Krzyzyiskild Ratajski 30| 30 | 19 19 | 19
375/ 195| 285 150 4 8 4 8 2
Raze! L= 1005 | 120 30 30 30 30
m 1005 23 20 14 10
Hczbe )]

Réznice 240(135 0 | 0 | 375 | 30 6 |2 o o (o o 6 |11 20 20 ) 4
RiN_ | Robotyka i napedy 30 | 30 60 | 4 4
SiA ie i 30|15 45 | 4 4 4
PM__| Podstawy miemictwa 30 0 | 2 2| 2 2
EiME i maszyny eleks 30|15 45 | 4 2] 4 4
PKM | Podstawy konstrukcji 45 | 30 75| 6 4 [ 4 [ 1] 2 2
GK | Grafika 15[ 15 0 | 2 2 [1 2

M 30|15 45 | 4 4 4
MT | Mechanika techniczna 30|15 45 | 4 4 4




